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Critéres d'évaluation

Quantité de travail et comportement /3

Initiatives et autonomie

Manipulation

Utilisation des connaissances

Respect du temps imparti
Qualité du compte-rendu

/3
/4

1. Lecture d’un schéma électrique

1.1 Reconnaitre les fonctions :

/20

/3 Commentaire:

A partir de la chaine denergie et dinformation du Dossier technique (page 9), completer les Documents
Reponses DR1 et DRZ en reperant les differentes parties du schema assurant les fonctions :

ALIMENTER, TRAITER, DISTRIBUER, CONVERTIR

1.2 Reconnditre les composants :
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Envous aidant des bibliotheques de symboles du dossier « Ressources complementaires » completer la legende
ci-dessus en donnant le nom des composants reperes.

1.3 Fonction ALIMENTER :

Sur le document DR1 entourer les constituants qui fournissent I'energie electrique au portail
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Les deux schémas des documents DR1 et DR2 ne sont pas
indépendants. On les a représentés sur des folios séparés

pour plus de clarté. Pour ne pas surcharger les schémas avec L4 ?-mpn _ W v
des trais inutiles on représente certaines liaisons par des s Jumion .
] TN uls 10038
renvois. +V +VCH
12 +12V frese mce%rlfﬁlcﬂm N

Exemples :

1

E

7 Salection er battant
- A Fouverture
| (Gauche/Drolte)

INOPHD,34

i i B |

B o o _
B nnT ok

Bouton-poussoir  Bouton-poussoir 1 "
Auto o

liaison

liaison

Ces 2 traits sont
reliés

13T

‘?ei!er_
BBUBE

Emattour - Rocepteur 433MHz

EEERE
1111

Sur le document DRI la zone cerclee fait apparditre les differentes tensions generees par la carte
d'alimentation. A partir du document DRZ determiner la tension d'alimentation du moteur

Tension du moteur =

1.4 Fonction CONVERTIR :

A l'aide du document technique (page 14) completer le tableau suivant concernant le moteur.

Puissance Tension Courant
Symbole Type e ; :
mécanique nominale nominal
—
1 M
N
Bl

2. Fonction DISTRIBUER
211 Simulation

e A l'aide du logiciel AUTOMGEN,
ouvrir le fichier « Moteur_eleve »

i
ERE L e Lancer la simulation en cliquant sur ‘%ﬁ
" ¢ 8 \ g . e Faire fonctionner le moteur en appuyant sur
—raur —kut —kz —aaz les boutons poussoirs M+ et M-

2 2 4 E

Completer le schema ci-contre en
representant les contacts dans leurs
positions si on appui sur M+ et indiquer
par une fleche le sens de rotation du

I::‘mm — I::‘r(mz —

moteur.

Colorier ensuite en rouge la partie du
circuit reliee au 24V.
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Chaine d’information

Le circuit précédent peut

Consignede | (* ACQUERIR TRAITER | .

I'opérateur (M+) (Circuit Céblé)J se représenter par ce
= : schéma bloc.
rdre de pilotage

Chaine d’énergie

A 4

Energie _ ALIMENTER |W212. [ DISTRIBUER | W2dstibuée [ CONVERTIR | |WS mécanique
électrique W1 (Alim A 12v) (Relais KM1) (Moteur M)

230v AC

Dans ce circuit, la fonction DISTRIBUER est assuree par un relais electromagnetique KMI. Un relais est
compose principalement d'une bobine et de contacts. Completer le schema ci-contre 2 l'aide de la liste proposee.

Nota : Pour plus d’informations sur les relais vous
pouvez consulter « Ressources complémentaires /
Documents techniques »

Bobine |
Contact NO 7
Contact NF
Liaison mécanique

2.1.2 Lecture du schéma
Sur le document reponse DR2, entourer en ROUGE la bobine et les contacts du relais permettant la rotation
dans le sens + et en BLEU la bobine et les contacts du relais pour le sens -,

2.1.3 Identification des fonctions réalisées
En analysant le schema du document DR2, completer la chalne de commande d'ouverture du vantail mattre a
partir des elements de la liste proposee.

Chaine de commande d’ouverture du vantail maitre

Chaine d'information Liste & utiliser :

Consigne de W2 distribuée

I'opérateur ACQUERIR TRAITER COMMUNIQUER > W2 (+12v Puis)
comM+
W3 mécanique (rotation sens+)

........................... Moteur M
Relais Rel1
Microcontréleur MPC89X58A
Chamedénerge |
v
Energie ALIMENTER } [ piSTRIBUER |, ... CONVERTIR | . .. .. ..
so|a|re Wl _— Batte”es d’accu B T e _’
régulations + panneaux
photovoltaiques ) L fo L
D'apres le schema du document DR2, donner les N° des broches du Relais Rel1=»borne N°........

microcontroleur permettant le pilotage des relais « Rell » et « Rel2 »

Relais Rel2=>»borne N°........
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3. Pour aller plus loin
A partir d'AUTOMGEN creer un nouveau folio AUTOMSIM.
Nommer le folio MOTEUR 2
Copier tous les elements du folio MOTEUR 1vers le folio MOTEUR 2 (par copier / coller)
Modifier MOTEUR 2 pour obtenir le schema suivant
Simuler
- 3 3
A1
== —M+ 5 —M- s,
.::é 5 5 c:a .
— KM — KM2Z
rl 4
4.
&
[jmn - [jmz— Oa )
— KM2 — K1
) }
b

A partir d AUTOMGEN creer un nouveau folio AUTOMSIM,
Nommer le folio MOTEUR 3

Sur le folio MOTEUR 3 creer le schema suivant

Simuler

an an an f‘)
W}
]
4 4
-~ ~ 3 3
- Al
(I: —Ms Eh —M- 3
) (4 (4 <3 <3
— KM —KMZ
4 4
4 s
| | 9
o
|::|KM1 - |::|K|\.12— <1 <1
q q — KM f —KMZ f
{‘ i\ i\ u"; ra
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DR1 — Schéma des alimentations
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FONCTION :

OUVRE-PORTAIL SANS FIL - AVIDSEN PSF150 Ver SPV3 f'fzs;ﬁ EI le:
Modifie le
CHARGEUR DE BATTERIE ET ALIMENTATION {sans connectique inteme) Far:

181107
250808
iigia

01

03
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DR2 —Schéma de commande
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Pilotage du moteur

Stessgatsesdernton... FONCTION :
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OUVRE-PORTAIL SANS FIL - AVIDSEN PSF150  Ver 1.74 Dessing e : 181107 | g2
Modifié e : 190708
CIRCUITS DE CONTROLE ET DE PUISSANCE (sans connectique inteme) Par : jiota 03

Page 6/6



