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Une liaison avec un autre folio est repérée par le N°

A Chagque folio est divisé en 20 colonnes RUPJ‘ST?P du folio et la colonne de destination.
permettant la localisation des composants el i . : .
— 51 ﬁ\ \ g Cette liaison continue sur le folio 5 a la colonne 2
o PC | F1 : : vers 'entrée %I11.8 (voir feuille suivante)
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Eiﬁ | Reperes de bornes du composant ' . 1 v f;'j;’
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1 | 2 ‘ 3 | 4 | 5 ‘ 6 | 7 | 8 ‘ 9 | 10 | 11 ‘ 12 | 13 | 14 ‘ 15 | 10 | 17 ‘ 18 | 9 | 20
A RUN/STOP SELECTION SELECTION SELECTION SELECTION SELECTON PRESENCE PRESENCE A
AXLC Y AXE Z AXE ¥ RCTATION FINCE PIECE o IECE _
CHARGEMEN MATRICACE
,5 o o 2VE 24VE VE B
gl o 2 |
’ g; | |
— ﬁ;g : : —
| . : i
D : : D
§ : SVY SVZ |3 SVX |5 SVR |4 SVP |q PPC_ [en PPM__|Bn :
EHE : \ BU BU i —
Cette liaison est originaire du folio 3 a la 2 P 5 a " T = :
colonne 12. i E
Elle est connectée a la borne 4 du composant :
repéré S1. _ :
XEyl:10 XE, /9 XE\ B X237 XE:\|, 36 XE,35 XE\ 34 :
Y Y ¥ v v Y ¥ L
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XE.|, XE.|, XE.|. XE.|, XE |, XE.|,
wa w8 wr 37 W 36 w35 w34
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